Prof. Marcia Endres

A Minnesotai Egyetem Allattudomanyi Tanszékének
professzora és hivatalos szaktanacsadoja

Végzettségek:

« Tudomanyos fokozatat a Minnesotai Egyetemen,

« mesterfokozatat az lowa Allami Egyetemen,

« allatorvosi diplomajat a brazil Parana Egyetemen szerezte.

Kutatasi teriilete:
Dr. Endres azt vizsgalta az elmult években, hogy a kiilonb6zd tartasi koriilmények és
menedzsment hogyan befolyasolja a tejeld tehén egészségét, jolétét és teljesitményét.

Jelenleg:

« A precizios allattenyésztés lehetdségeit kutatja tejelé tehenészetekben, els6sorban a robotfejést, az automata
etetérendszereket, és egyedi méroszenzorokat kutatja.

« Két kurzust is tart ‘tejel6 tehenészetek telepi menedzsmentje’ témaban, és vezeti a Minnesotai Egyetem Dairy
Challenge csapatat.

« ATehénjolléti Bizottsag elndke. Emellett a PAACO (Hivatalos Allami Allatjoléti Feliigyeleti Szervezet)
FeliigyelObizottsaganak elnokigazgatodja.

« Négy USA-beli és egy nemzetkozi konferenciat szervezett Preciziés Gazdalkodas a Tejel6é Tehenészetekben cimmel és
elnoke a Nemzetkozi Precizios Gazdalkodasu Tehenészetek Szovetségének Hollandiaban
(precizios gazdalkodas = robotfejés és robottakarmanyozas).

G

Allattenyésztési Teljesitményvizsgaloé Kft.
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Fejérobot rendszerek Eszak-Amerikaban

* Lely
e DelLaval
 GEA (robot és karusszel)

 AMS-Galaxy az Insentec-tol

* Boumatic Robotics

 Fullwood (M?erlin, Madero Dairy Systems)

Jogi nyilatkozat: Az el6adasban vallalat nevek vagy fényképek bemutatasa nem jelenti a Minnesotai Egyetem
vagy a szerz6k tamogatasat



A kivalo takarmanyozasi menedzsment




A robotok sikerenek kulcsa

Kivalo takarmanyozasi menedzsment

Felméresi eredmenyek alapjan:

= PMR (alapadag) menedzsment all az els6 helyen

= A pellet izletessége és mindsege all a masodik helyen

Takarmanyozasi szakemberek, akiknek tetszik a
fejérobot rendszerek altal tamasztott kihivas

Salfer és Endres, 2014



A teheneknek rendszeresen es gyakran
kell felkeresniuk a robotot!

Egyensulyba kell hozni az etetoben adott PMR-t (részben
kevert adag, alapadag) €s a koncentralt abrakot a robotban



A teheneket be kell csalogatni a
fejérobotba: rendszeresen és gyakran

Elerheto a kovetkezO6 modon:
 PMR (alapadag) a pihendtérben
* Fejorobotban abrak kiegészités

« Valogato kapu rendszer az iranyitott forgalmu rendszereknél



Szabad vagy iranyitott
forgalom
osszehasonlitasa




Szabadforgalmu rendszer
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,El0szor fejes” iranyitott rendszer — a
tehenek kozvetlenul az etetdbhoz mennek Ki
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A szabad vagy iranyitott forgalmu
takarmanyozasi strategiak
osszehasonlitasa




Az iranyitott forgalmi allomanyokban kevesebb
abrakot etetnek a robotban, mint a
szabadforgalmu élloményokban

AtIag+SD 6,6 = 2,5 kg

Salfer és mtsai., 2018



“Tipikus” szabad forgalmi takarmanyozasi
stratégia
Friss fejos (0-28 laktacios nap)
« 2 — 3,5 kg robot abrak, 0,2-0,4 kg/nap
folyamatos noveléssel

Laktacio els6 szakasz (90-100 laktacios napig)

» Folytatjuk az etetést a tehen magas
termelése erdekeben



“Tipikus” szabad forgalmi takarmanyozasi
stratégia

Laktacio kozepe (100 naptdl 7-10 nappal az
apasztas elottig)
* Tejtermelésnek megfeleld takarmanyozas

Szarazra allitas

« Csokkentsuk a robot takarmanyt, ami el6segiti az
apasztast

EtetGasztal az uszoknek a tomeggyarapodas
érdekeben



“Tipikus” iranyitott forgalmi takarmanyozasi
stratégia

Korlatozott mennyisegu robot takarmany

felkeresésenkeént

* A hagyomanyos TMR-hez hasonl6 takarmany

* Robot takarmany csalogatja a teheneket a robotba

« Gyakran 0,5 -1 kg felkeresésenként

* A robot takarmany novekszik a fejések szamaval



Takarmanyozasi tényezok,
melyek befolyasoljak a
fejés gyakorisagat




A tehenek tobbszor keresik fel a
robotot, ha pelletet kapnak €s nem
darat




Tobb a robot felkereses |0
minosegu pellet eseten, mint
gyenge mindsegunél




Tobb robotabrak etetése - novelte az
onkéntes felkeresések szamat és nem
befolyasolta a felhajtasokat.

Osszes fejés/nap 0,13
Felhajtott fejés/nap 0,7 0,7 0,29
Nem-felhajtott fejés 2,4 2,7 <0,05

Bach és mtsai, JDS. 2007



Reszleges kevert takarmany (alapadag)
jellemzOl




A taplaléanyag szintek alacsonyabbak a PMR-
ben (alapadag), mint egy tipikus TMR-ben

Megnevezés Mlnnesotziu Ontario?
Egyetem

NEL, MJ/kg 5,52-7,20 5,82-7,45
NDF, a sza. %-ban 28-40 30-50
Nyersfehérje, a sza. %-ban 12-17,7 13-18
Tomegtakarmany, a PMR %-ban 75%

1Salfer and Endres, 2014 Minnesotai Egyetem
2 Wright, 2014




- To_’vbbi megfontolando
tenyezok




Azokban az allomanyokban, ahol automatikusan
toljak fel a takarmanyt, nagyobb a robotonkenti
és a tehenenkeénti te] mennyisege

Tej/Robot (kg) Tej/tehén (kg)

Automata feltolas I\/Iajdnem 5 kg-mal tobb
Kézi feltolas te] automatikus
Etetéasztal feltolasnal

n = 33 szabadforgalmu allomany
ab gz eltérd jelzések szignifikans kiilénbséget jeleznek (P < 0.05)

Siewert és mtsai, 2018



Telepi szintl adatok tobbtéenyez0Os vizsgalata es azok
kapcsolata a tehenenkénti tejtermeléssel (kg/nap), 36
szabadforgalmu fejérobot rendszerekben Minnesota és
Wisconsin allamokban

Valtozoé Becslés SE P-érték
‘Laktéciés napok szama 0,01 0,006 0,046
Abrak/tehén kg/nap 1,28 0,17 <.0001
Fejések szama /tehén/nap 8,93 0,17 <.0001
Maradék /tehén /nap -0,43 0,08 <.0001
Fejési sebesseg (l/perc) 4,16 0,24 <.0001
Fejési id6 (masodperc) 0,06 0,003 < .0001

Peiter és mtsai., 2019



Tehenenkeénti tejtermelessel (kg/nap) osszefuggo
valtozok leird statisztikaja 36 szabadforgalmu fejérobot
rendszerekben Minnesota es Wisconsin allamokban

Valtozo Atlag SD Max Min
Laktacios napok szama 172.14 2625 130.30 2769
| Abrak/tehén kg/nap 5,56 0,87 3,43 7,43
Fejések szama /tehén/nap 2,82 0,22 2,50 3,35
Maradék /tehén /nap 1,27 0,58 0,40 2,34
Fejési sebesseég (I/perc) 3,26 0,41 2,07 4,21
Fejési id6 (masodperc) 306,53 29,67 260,6 352,8
Tejtermelés / tehén / nap (kg/nap) 37,63 4,43 28,15 46,63

Peiter és mtsai., 2019



Telepi szintl adatok tobbtényez6s vizsgalata és azok kapcsolata a
robotonkénti tejhozammal (kg/nap), 36 szabadforgalmu fejérobot
rendszerekben Minnesota és Wisconsin allamokban

Valtozé | Becslés | SE| P-érték
Robot/karam -58.18 34.31 0.090
Tehén/Robot 35.60 1.25 <.0001
Automatikus tragyalehuzo (Y) 145.85 62.70 0.02
Takarmany/Robot 69.87 40.78 0.087
Abrak/tehén (kg/nap) 66.16 10.45 <.0001
Fejések/tehén/nap 503.10 15.03 <.0001
Visszautasitas/tehén/nap -24.54 5.06 <.0001
Fejési sebeseég (L/perc) 245.32 14.28 <.0001
Fejési id6 (masodperc) 3.34 0.16 <.0001




Robotonkénti tejhozammal (kg/nap) osszefuggd valtozok leird
statisztikaja 36 szabadforgalmu fejérobot rendszerekben
Minnesota és Wisconsin allamokban

Valtozé | Atlag | SD | Minimum | Maximum |
Robot/karam 1.89 0.74 1.00 4.00
Tehén/Robot 59.04 4.96 47.63 69.43
Takarmany/Robot 1.64 0.67 1.00 3.00
Abrak/ tehén (kg/nap) 5.56 0.87 3.43 7.43
Fejés/tehén/nap 2.82 0.22 2.50 3.35
Visszautasitas/tehén/nap 1.27 0.58 0.40 2.34
Fejési sebesség (L/perc) 3.26 0.41 2.07 4.21
Fejési id6 (masodperc) 306.53 29.67 260.57 352.77
Tejhozam/Robot (kg/nap) 2224.19 340.08 1433.34 2880.13




A magasabb kiadott abrakmennyiség tobb
megmaradt abrakot jelent
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Bach, 2016






Milyen az adag koltsége?




A takarmanyozasi koltség hasonlo volt robotos
vagy hagyomanyos telepeken

Takarmanykoltség vs Tejtermelés
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Haan, 2017



Olcsobb a laktacio vegen levo eés az
alacsonyabb termelési szintu allatok
takarmanyozasa, e€s dragabb a
laktacio kezdeten és a magasabb
termelesl allatok esetén a robotos
rendszerekben

Chad Kieffer



Mik az elOonyok?

NEM lesznek elhizott tehenek, mert annyi takarmanyt
kapnak, amennyire szukseguk van

Megjutalmazzuk a magas termelesu teheneket azzal az
energiaszinttel, amire szukséguk van

Ellés utan tobb tehén van pozitiv energiaegyensulyban
és gyorsabban noveli a testsulyat

Chad Kieffer



Néhany gondolatébreszto eredmeny az elsoborjas
és tobbszor ellett tehenekkel (egyetemunkon) folyo
kutatasokbal




Az elsbborjas tehenek felkeresési gyakorisaga elmaradt a
tobbszor ellett tehenekhez kepest a laktacio kesoi szakaszaig
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Laktacios napok szama

Laktacio hete Laktacio honapja . , .
Siewert és mtsai, 2017



Ellées elotti takarmanyozas vagy az ellés elotti
uszok beszoktatasa a robotba

Ez novelheti-e az elsd laktacios teljesitményt?
* Valoszinlleg noveli a robot felkeresesét




Az uszOk beszoktatasa a robotba az
ellés elott




A fejések gyakorisaga a laktacios napok szerint beszoktatott
és nem beszoktatott elsGborjas allatoknal

15-21 22 -30 31-60 61 - 90 91 - 150 151 - 210

Laktacios napok szama

Nem-
beszoktatott
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o
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Az adatok egy esettanulmanyban szerepls teleprdl, 8 robot,
az UszO6ket az ellés elbtt, napi két alkalommal szoktattak be.
Peiter és mtsai., 2018



Kovetkezetesseqg!
Kovetkezetesseq!
Kovetkezetesseq!




Osszefoglalas — Takarmanyozas menedzsment
* Az eredmenyes takarmanyozas kulcsa a
robotrendszerekben

—A PMR (alapadag) minGsege es etetesi
menedzsmentje

—Pellet minGsege és etetbasztal

* A takarmanyozasi strategiak kulonboznek
a szabad, illetve iranyitott forgalmu
rendszerekben



Osszefoglalas — Takarmanyozas
menedzsment

* Megfelelb ,feed table’ (takarmanyozasi matrix)

* A takarmanyozasi strategia kulonbozhet a
termelo céljaitol
— Maximalis tejmennyiseg vs minimalis
felhajtas
» Koncentraljunk a kovetkezetessegre



Koszonom a figyelmet!

UNIVERSITY OF MINNESOTA M
EXTENSION UNIVERSITY OF MINNESOTA

Justin Siewert

Jim Salfer Mateus Peiter

Marcia Endres
miendres@umn.edu



