Prof. Marcia Endres

A Minnesotai Egyetem Allattudomanyi Tanszékének
professzora és hivatalos szaktanacsadoja

Végzettségek:

« Tudomanyos fokozatat a Minnesotai Egyetemen,

« mesterfokozatat az lowa Allami Egyetemen,

« allatorvosi diplomajat a brazil Parana Egyetemen szerezte.

Kutatasi teriilete:
Dr. Endres azt vizsgalta az elmult években, hogy a kiilonb6zd tartasi koriilmények és
menedzsment hogyan befolyasolja a tejeld tehén egészségét, jolétét és teljesitményét.

Jelenleg:

« A precizios allattenyésztés lehetdségeit kutatja tejelé tehenészetekben, els6sorban a robotfejést, az automata
etetérendszereket, és egyedi méroszenzorokat kutatja.

« Két kurzust is tart ‘tejel6 tehenészetek telepi menedzsmentje’ témaban, és vezeti a Minnesotai Egyetem Dairy
Challenge csapatat.

« ATehénjolléti Bizottsag elndke. Emellett a PAACO (Hivatalos Allami Allatjoléti Feliigyeleti Szervezet)
FeliigyelObizottsaganak elnokigazgatodja.

« Négy USA-beli és egy nemzetkozi konferenciat szervezett Preciziés Gazdalkodas a Tejel6é Tehenészetekben cimmel és
elnoke a Nemzetkozi Precizios Gazdalkodasu Tehenészetek Szovetségének Hollandiaban
(precizios gazdalkodas = robotfejés és robottakarmanyozas).

G

Allattenyésztési Teljesitményvizsgaloé Kft.
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A fejestechnoldgia hatarozottan
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Internetes forras. A Heuvelton Térténelmi Egyesiilet jovoltabol, St. Lawrence Megye Torténelmi Egyesulet
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A fejorobotok Dﬁ

. Atveszik az uralmat!

=3 millio
fejt allat minden _ - >90/s

=25,000 I
telepen van robot 4 "'_,:J_ @ =3,000,000

fejés naponta

A didért kszonet: Thierry Perrotin, DeLaval k ‘vf.‘.‘;':;;'




A diaeért koszonet: Thierry Perrotin, DelLaval



Miert beszelunk (egyaltalan) a
fejorobotokrol?

Eletminéség javulas

Munkaero menedzsment
Technologia



A fejorobot rendszerek (RMS)
valoszinusitheto elonyel
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Adatokat biztosit &

Tejtermelés stb.
|d6beni dontéshozatal




Heti hosszutavu analizis: > 120 érték/tehén/nap
i . me|

— eSS
Aktivitas* ’ 1
Kérb6dzés*

| Takarmanyfelvétel

| Témeg*

* = valaszthato

+ A fentiek barmilyen kombinacidja...
+ Naptarral eqybekotve + eqgészseqliqyi esemenyek

o sam

Tejtermelés
Tejzsir*
Tejfehérje*
Laktoz*
Fejési sebesség
Tej hémeérséklete*
SCC*

Robot felkereseés
Robotban toltott id6

Negyedenkeént:

- Leadott tej mennyisége
- T6gybimbo pozicidja

- El6keészités ideje

- Fejési ido

- Konduktivitas

- Szin

Ben Smink - tol @




Egészséqi allapot jelentes
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A termelOk 66 szazaléka megvaltoztatta az
egeszsegugyi menedzsment stratégiajat es 80
szazalékuk tapasztalta, hogy a betegségek
felismerese konnyebb lett miutan atalltak az
Fej6robot rendszerre (RMS), koszonhetben az
RMS-nek és azzal kapcsolatos egeszsegqi
allapotfigyel6 szoftvernek.

Tse és mtsai.,2017



A fejorobot rendszerek (RMS)

valoszinusitheto elonyel
Kovetkezetes fejési rutin

Magasabb kepzettsegu Karbantartas!
munkaero Javitas!

Nincs szlikség betanitasra  Megfelelo beallitas!
Soha nem késik a munkabal

Nincs szunnapja



Szabad tehénforgalmi rendszer
[




Iranyitott tehéenforgalmi rendszer
J<Jakarmany eloszor”

Eteto terilet

Varakozo

Engedélyezés

Piheno tertlet

Kezeld
[ Fejérobot V karam

A didért koszonet Dave Kammel, UW-Madison




Iranyitott tehéenforgalmi rendszer
Jfejés eloszor”

Eteto terilet

Varakozo
Engedélyezés

Piheno tertlet

Kezeld
[ Fejérobot V karam

A didért koszonet Dave Kammel, UW-Madison




“Fejes eloszor” iranyitott tehénmozgas
A tehenek kozvetlenul az etetoutra mennek Ki
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Szabad vagy iranyitott forgalom

. Szabad Iranyitott

Megnevezes
forgalom forgalom

Felhajtasi arany (munkaer®) 16%* (8%)? | 8.5%1(5%)?2
Kezdeti beruhazas alacsonyabb | magasabb
Mgn_edzsment osszetettseqi alacsonyabb | magasabb
szintje
Takarmanyozas osszetettsége magasabb | alacsonyabb

1Rodenburg, 2007
(°Salfer és mtsai., 2018)



Utmutato a hatékonysaghoz

e 140-190 informacio/24 ora
 2,6-3,0 fejes/tehén/nap

* Robotonkeénti tej cel
- 1800-2000 kg — OK
» 2000-2300 kg — J6
. >2300 kg — Kivalé




Hozzaallas valtozasa

A robotban percentkeént kifejt tej maximalizalasa

= Tehén fejési id6 _
F ¥ _

= A berendezés beallitasa és karbantartasa | |awe veds [0 [over

Milking Last ‘ Milking

Last 24hrs Lastz-

» ElOkészitési és csatlakozasi id6 =t
* Tehén egyuttmikodeési hajlama ! 39.9 170
t =110k 195 —
« T6gybimbo helyzete es a tégy egyensulya | gty T
' 40.4 170

» T6égyek szbrtelenitése
Minimalizalni kell a szabad id6 %-ot

A visszautasitasok optimalizalasa



Mitol mUukodnek?

 Tehén menedzsment

* Takarmanyozas menedzsment

» |stallo kialakitasa és menedzsmentje
 Berendezés karbantartas/beallitas
 Uzleti menedzsment



Muszaj szeretni a tehenekkel dolgozni

» "A menedzsment csinéalja a tejet — a

robot csak betakarlltja” Doug Kastenschmidt —
Ripon Wi

* A tehén menedzsmenttel kell el6szor
foglalkozni



A kivalé takarmanyozasi menedzsment nagyon
fontos a fejorobot rendszer S|kerehez




Az istallot ugy kell kialakitani vagy atalakitani,
hogy megfelel6 legyen az allatoknak és az
embereknek is.

Tehénkomfort

;'X.Lﬂ-p-l . e

Munkaero hatekonysag




Kulcsfontossagu istallokialakitasi

szempontok

« Segitsuk el6 a tehenek
természetes mozgasat a
robotok iranyaba

* Foglalkozzunk azokkal a
tehenekkel, akiknél be kell
avatkozni f

» A tehenek jelenléteben oldjuk e
meg az almozast és a
tragyaeltavolitast




Tehenek mozgasa a karamok kozott

Megfelelo hely legyen:
* A robot elott

— 20 lab (6 méter)
* Megfelelb atjarok

— Karamonkeént legalabb 2

— Egy atjaro 20-25 boxonkeént



Munkaero megta karitas — osztott bejarat, felhajté utak és kapuk




Berendezés karbantartas

Kulcsfontossagu, hogy az egész rendszert a
legjobb teljesitményen tartsuk!

A berendezes draga és bonyolult

Napi karbantartas/ellen6rzés kotelezb

A leallas nagyon koltseges

A javitas nagyon koltséges lehet, ha nincs kézben tartva

Alacsonyabb a koltség, ha a partner ugyes kez(



Berendezés beallitasa

8 masodpercnel hosszabb mosasi idonel mert

eredmeny
Eredmény P-érték Szamszer( arany
KettSs vezeték Csokken <0.001 13.2
Holt (fejési) id6 Csokken 0.044 1.9
Atlagos fejési sebesség Novekszik <0.001 2.8
Fejési id6re es6 tejhozam Novekszik <0.001 3.2

Peetz és mtsai., 2019
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Az Uzemeltetonek/ tulajdonosnak kivalo
uzleti erzékkel kell birnia!

A hagyomanyos rendszerekhez kepest
bonyolultabb menedzsment

A gondolkodasmodnak a fejorobotonkents
maximalis kihozatalra kell iranyulnia



A legfontosabb sikertenyezok
a robotoknal

Szeresse a technologiat

* A rendelkezésre allo informaciot
hasznalja a teljesitmeny és a tehen
egeszsegenek optimalizalasara



A legfontosabb sikertenyezok a
robotoknal

Fogadja el a robotok hianyossagait

« A tokéletlen tehén el6készités es fejés utani furosztes

* Néhany tehen nem ugy viselkedik, mint ahogy
szeretnenk

e Az uUsz6k betanitasa nehéz lehet






Osszefoglalas

* A fejési folyamat jol automatizalhato

A felhasznalok nagy tobbsege elegedett a
dontésevel

— A tejel0 tehenészetek novekedni tudnak
munkaero novelése nelkul

— A termel6knek rugalmasabb lehet az
idOogazdalkodasa



Osszefoglalas

* A holisztikus megkozelités adja a legjobb
eredmenyeket

* A forgotoket mukodtetni kell!
» Kivalo menedzsment szukseges




